Matematica patternurilor in laborator. Programare in MATHCAD
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Note Algoritm

» NsiM reprezintd numarul
de punctede peaxax siy
pentru calcul ecuatiilor
diferentiale iar pas este este
distanta cea mai mica intre
doua puncte si determind
precizia de reprezentare a
traiectoriel

» {0 s1#fsunt timpii, initial i
final intre care evolueaza
sistemul dinamic

» xlimstg, ..sunt limitele din
spatiul fazelor pentru starile
initiale ale sistemului

» xlim siylim sunt variabile cu
contor, ce realizeaza reteaua
de puncte de unde pleaca
traiectortile, 1ar x/limv si
ylimv sunt vectorii ce retin
valorile punctelor

cele doua functii D si L dau
ca rezultat geometric, o
curba, care este solutie a
sistemului pentru un anumit
punct din reteaua de puncte
initiale

» RKadapt este functia
predefinitd din Mathcad
pentru rezolvarea sistemului
de ecuatii diferentiale
folosind metoda Runge
Kutta, p0 sipl find
variabile ce lucreaza in
interiorul functiei iar ¢ find
variabila contor
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Note Algoritm

e N si M reprezinta numarul de puncte de pe axa
x s1y pentru calcul ecuatilor diferentiale 1ar
pas este este distanta cea mai mica intre doua
puncte s1 determinad precizia de reprezentare a
traiectoriel

e 70 si ff sunt timpii, initial s1 final intre care
evolueaza sistemul dinamic

o x/imstg, ..sunt limitele din spatiul fazelor
pentru starile initiale ale sistemului

e xlim s1 ylim sunt variabile cu contor, ce
realizeaza reteaua de puncte de unde pleaca
traiectoriile, 1ar x/imv s1 ylimv sunt vectori ce
retin valorile punctelor

e cele doua functit D s1 L dau ca rezultat
geometric, o curba, care este solutie a
sistemului pentru un anumit punct din reteaua
de puncte mitiale

e RKadapt este functia predefinita din Mathcad
pentru rezolvarea sistemului de ecuatii
diferentiale folosind metoda Runge Kutta, p(
s1 pl fiind variabile ce lucreaza in interiorul
functiet 1ar ¢ fiind variabila contor
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Functii

x|y exli=d) i ooy tp = [xryli-x®=y2) i p=

(1_X_ ) XX if p=2

yexli=xd) it p=s x+x if p=3
x+y if p=4 x+y-(l—x2—y2) if p=4
yaxlioxd) i p=s xiy-(142-y?) if p=s
cos(y) if p=6 sin(x) if p=6

x(y?=x2-1) it p=7 vy 1) it p=7

sin(x) if p=38 cos(xy) if p=8

sin(x +y) if p=9 sin(x) —cos(y) if p=9
sin( X'yl) if p=10 cos(x) if p=10

+
Y I —cos(y) if p=11

. 2 .
sin(x)” if p=11
(*) P cos(y2+x-y+x2) if p=12

) ( 2 2) .
sinly” +x-y+x7) if p=12 sin(2x) + cos(2y) if p=13

sin(2y) — cos(2x) if p=13
(2y) (2x) p sin(y)” — cos(x) + 1 if p =14

cos(x)2 —sin(y)+1 if p=14 y

if p=15
esin(x) P

if p=15
sy P

sin(x)3 - cos(y)3 if p=16

sin(x —y) if p=16
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